PERANCANGAN SISTEM KENDALI POSISI LINIER PADA
MEKANISME GERAK CNC MENGGUNAKAN KONTROLER
NCTF BERBASIS ARDUINO PC

TUGAS AKHIR

Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat
Untuk Memperoleh Gelar Sarjana Teknik Mesin
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Disusun Oleh:
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No. Mahasiswa : 12525115
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