LAMPIRAN 1

Grafik Respons Sistem Pencapaian Waktu ts Berdasarkan pada Tabel 3-5
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Pencapaian waktu t; dengan nilai Kp 6 K51 - 10 dan 30 - 35
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Grafik Respons Sistem Pencapaian Posisi Mp Berdasarkan pada Tabel 3-5

Pencapaian posisi My dengan nilai Kp 1 K; 40 - 50
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Pencapaian posisi Mpdengan nilai Kp 6 K; 1 - 10 dan 30 - 35
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Grafik Respons Sistem Pencapaian Posisi Steady State Terhadap Ess Yang

Diijinkan Berdasarkan Tabel 3-5
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Pencapaian posisi steady stateterhadap e.. yang difjinkan dengan nilaiK; 6 K, 1- 10 dan 30-35
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Grafik Respons Sistem Pencapaian Posisi Ess Berdasarkan Tabel 3-5
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Pencapaian posisi e;; dengan nilai Kp 6 K; 1- 10 dan 30- 35
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LAMPIRAN 2

Datasheet Motor DC Mabuchi RS-385PH
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LAMPIRAN 3

DataSheet Incremental Rotary Encoder Autonics E30S-4
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