DAFTAR ISl

LEMBAR PENGESAHAN PEMBIMBING......... Error! Bookmark not defined.
PERNYATAAN KEASLIAN........ccooiiiiiiicne Error! Bookmark not defined.
LEMBAR PENGESAHAN PENGUII .................. Error! Bookmark not defined.
HALAMAN PERSEMBAHAN......cooiie et Y
HALAMAN MOTTO ...ttt nae e Vi
KATA PENGANTAR .ot vii
DAFTAR IS] ..ottt e b na e IX
DAFTAR GAMBAR ...t Xi
DAFTAR TABEL ... e Xii
ABSTRAK ettt e et enee Xiii
BAB | PENDAHULUAN ...t 1
1.1 Latar BelaKang ........ccoviiiieieieieesee e 1
1.2 RUMUSAN MASalaN .......ocviiiiiiii 1
1.3 Manfaat PeNelItian..........c..ccviiiiiiiiiice e 2
1.4 Batasan Masalah............ccoueiiiiiiiiiiiee e 2
BAB I TINJAUAN PUSTAKA e 3
2.1 PenElitian SEJENIS ..vcvieveiiiieieiiesties e e ee et te e sbe e e e sae e e e nne s 3
2.2MOtOI DC ... 5
2.3 STALE SPACE ....veeiiiie ittt 8
2.4 Sistem Servo dengan INtegrator ..........cccvevverieiieeieeie e 9
BAB 1l PERANCANGAN SISTEM .....oooiiiiiiiieeee s 13
3.1 Perancangan Model Motor DC .........ccooviiiiiie i 13

3.2 Perancangan Pengendali State Feedback dengan Metode Pole Placement 14

iX



BAB IV PENGUJIAN DAN ANALISIS .....ooiiieee e 17

4.1 Pengujian Open Loop Motor DC .......cccccveeiieiicc e 17
4.2 Pengujian Pengendali..........cccooeivieiieie e 19
4.3 Pengujian Nilai POIE..........cccoiieiiie it 20
4.3.1 Pengujian Pole Real .........cccccveviiiiiiee e 20
4.3.2 Pengujian Pole Real dan Pole Kompleks..........c.ccocovviieiieiniicinen, 22
BAB V PENUTUP ...t 25
5.1 KESIMPUIAN.......uiiiiiiece ettt rs 25
D.2 SANAN ...ttt s 25
DAFTAR PUSTAKA L et 26
LAMPIRAN ..ottt e et e nne e 27



DAFTAR GAMBAR

Gambar 2.1 Model MOLOT DC ...t 6

Gambar 2.2 Sistem Servo Tipe 1 dengan Plant yang mempunyai

1) T =1 (] G USSR 11
Gambar 3.1 Blok diagram SISLEM .........ccceiveiiiiiciieie e 15
Gambar 4.1 Blok kendali open 1oop motor DC ..........cccoovevieviiic e 18
Gambar 4.2 Grafik hasil open loop simulasi motor DC .............cccooveviiieieennnn 19
Gambar 4.3 Implementasi motor DC dengan pengendali state feedback ........... 20

Gambar 4.4 Grafik hasil implementasi motor DC dengan pengendali state

FEEADACK. ... ettt 21
Gambar 4.5 Grafik pengamatan Pole Real Negatif .............ccccoceeeviiiviieiiiiienn 23
Gambar 4.6 Grafik pengamatan Pole Real Negatif dan Pole Imaginer.............. 25

Xi



DAFTAR TABEL

Tabel 2.1 Karakteristik motor DC ... 8
Tabel 4.1 Hasil pengujian sistem kendali pole real negatif...............ccceevereennn 22
Tabel 4.2 Hasil pengujian sistem kendali pole real negatif dan pole

[ F=To ] 1 SR 24

xii



