
 



******** program catu Daya Terkendali PWM ***'
*************************************************

•frekuensi PWM ~ 4 Khz dengan kristal 24 MHz
|cek ADC Tegangan pada port 0 ADC arus pada port2

; pin keluaran PWM
PWM

LED

bit
bit

P3.7
P0.7

;Variabel
ARUS equ
TEGANGAN equ
REFARUS equ
REFTEG equ

21H
22H

24H
25H

•kontrol
OEADC

SCONV

EOC

AO
Al
DATAADC

ADC

bit
bit
bit
bit
bit
equ

P3.5
P3.4
P3.2
P3.0
P3.1
Pi

INTR

STAGE

bit
bit

20H.2
20H.3

m jr_ j^ J, JU.J^ Jf

J
* alamat inter

org
"Ijmp

OOOOh
mulai

org
setb
reti

0003h
INTR

pin output enable
start konversi
end konversi

port Data ADC

bit tanda konversi ADC selesai
bit tanda tahap pengisian

main program

interupsi eksternal 0
setiap selesai konversi ADC

******* interupsi TimerO **************
******* setiap 255 clock **************
setiap 255 clock output PWM diset 1

org OOObh
setb
setb
reti

org 0013h
reti

PWM

trl

;Interupsi TimerO
;Output PWM = high

interupsi eksternal 1

******* mterupsi Timer 1 *************
******* setiap nilai pulsa ************
Untuk menghasilkan pulsa 1 selama nilai
dalam variabel pulsa

org OOlbh
clr
clr
reti

trl

PWM ; nolkan PWM
; return interupsi (interupsi selesai)

** program utama
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mulai

chZBAT:

LAGi:

loop:

LoopCC:

naik:

MOV TMOD,#22h
MOV TH0,#00H
MOV TLO,#00H
MOV THl,#80H
MOV TLl,#80H
MOV REFARUS,#48h
MOV REFTEG,#90h
SETB EA

SETB EXO
SETB ITO
SETB ETO
SETB ETl
SETB PTl
CLR PWM

CLR LED
MOV R4,#50
CALL DELAY

D3NZ R4.LAGI
setb TrO
CALL PWMTURUN

CALL DELAY

CALL DELAY

CALL UKURTEGANGAN
SUBB A,#90h
JNC loop

Timer mode 8 bit isi ulang
seting timer 255clock=ffh (periode)

seting pulsa awal

;interupsi dienable

TimerO
Timerl
Prioritas untuk timerl

LED HIJAU nyala (Tanda charging)

delay 56 ms x 50 = 3,25 detik

mulai mencacah

•* TAHAP ARUS KONSTAN (CC) **************

CALL

CPL

CLR

SETB

CALL

setb
CALL

SUBB

3C

CALL

JMP

CALL

CALL

CPL

MOV

MOV

SUBB

3C

terusCC:

DELAY

LED

PO.O

P0.1
DELAY

trO
UKURARUS

A,REFARUS
naik
PWMTURUN

terusCC

PWMNAIK

UKURTEGANGAN

A

P2,A
A,TEGANGAN
A.REFTEG
LoopCC

LoopCV:
CALL

CPL

SETB

CLR

CALL

CALL

SUBB

DC

CALL

JMP

TAHAP TEGANGAN KONSTAN (CV)

DELAY

LED

PO.O

Pl.l

DELAY

UKURTEGANGAN

A.REFTEG
nai k2
PWMTURUN

TERUSCV
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MOV

ANL

ORL

RET

PWMTURUN:
MOV

INC

3Z

MOV

RET

MOV

DEC

DZ

MOV

RET

mov

mov

djnz
djnz
ret

END

maks :
PWMNAIK

delay:

ulang:

A.RO
A,#00010001b
A,R3

A,THl
A

maks
THl, A

A,THl
A

maks
THl, A

r2,#0ffh
r7,#0ffh
r7,$
r2,ulang

; (Maksimal THl = OffH)

• maka PWM diturunkan lebarpulsanya

;256 x256 = 65536 clock
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