
BAB IV

ANAJJSIS DAN PEMBAHASAN

Bab ini menjelaskan mengenai sistem interface anatara dua PLC yang dikenai

dengan sistem komunikasi profibus. Dan juga sistem ketepatan sensor-sensor dalam

mendeteksi kereta api, ketepatan palang pintu kereta api untuk menutup dan membuka

palang pintu.

4.1 Pengujian Sistem Pada Sensor dan Palang Pintu.

Pada pengoperasian sistem ini menitikberatkan pada sensitifitas dan ketepatan

pada sensor ketika mendeteksi kereta apt yang melintas, serta ketepatan motor saat

menerima input data berupa biner, dengan begitu secara otomatis sistem akan berjalan

dengan baik. Berikut ini tabel pengujian pada sensor dan palang pintu kereta api

Tabel 4.1 Pengujian pada sensor dan palang pintu.

NO

1

SENSOR

A

SENSOR

B

SENSOR

C

SENSOR

D

OUTPUT

(RESPON PADA PALANG PINTD

1 0 0 0 Palang pintu tertutup pada

daerah A

2 0 1 0 0 Palang pintu terbuka pada

daerah A

3 0 0 1 0 Palang pintu terrutup pada |
daerah B. I

4 0 0 0 1 Palang pintu terbuka pada

daerah B.
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Table 4.2 Hasil pengukuran pada sensor A, B, Cdan Dsaat terhalang.

Pengukuran Sensor Inframerah

1 A 1,5 VDC
2 B 1,5 VDC ~
3 C 1,5 VDC ""
4 D 1,5 VDC

Tabel 4.3 Hasil pengujian pada sensor A, B, C, dan Dsaat tidak terhalang.

Pengukuran Sensor

1

B

D

4.2 Pengujian palang pintu kereta api

a. Palang pintu kereta apisaat tertutup

Inframerah

4,8 VDC

4,8 VDC

4,8 VDC

4,8 VDC

SENSOR ABEKERJA. 00.0) DAW PALANG PINTU KERETA API TERTUTUP (QO.O) PADA DAERAH A

10.0

'r

Q0.0

10.4 Q00

i I ( )

Gambar 4.1 Diagram ladder untuk sistem palang pintu saat tertutup pada daerah A

 



36

Network 3

Gambar4, Dlagram ladder wtuk sistem Nang ^ ^ ^ ^ ^ &

Dan gambar 4., ^ 4.2 ^ ^ ^ ^ jofl ^ ^ ^ ^^
<wo0„ maka secara otomatIs ko„ Q0 0<fan koj| qo 2(pa|mg ^ ^ ^

*— Q0.0 dan QO, akan mengunc, ^ MQ0 ô ^ (pahng
•«** Kontak I0.4 ,.„ I0, (Alamat Input^.^ ^ sebaga] ^
Pe,utara„ motor DC (penggmk ^ pmtu) sMt motor berpu(ar ^ ^ ^
agar putaran motor DC tidak berputar 360°

b. Palang pintu kereta api saat terbuka

«-Ja Saat paIang plntu kere(a apj tenutup ^ membedafcan ^ ^ ^

tertok ^ mPU' SenSM ('° ' "" ^ ^ <**~^ (I0, dan I07) da„

4.3 dan 4.4.

 



Network 2

SENSOR BBEKERJA fl0.1) DAN PALANG PINTU KERETA API TERBUKA (Q0.1) PADA DAERAH A.

10.1

'V
Q0.1

I0.5

i y
Qai

< )
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Gambar 4.3 Diagram ladder untuk sistempalangpintu saat terbuka pada daerah A

Network 4

SENSOR DBEKERJA JI0.3) DAN PALANG PINTU KERETA API TERBUKA (Q0.3) PADA DAERAH B.

10.3

Q0.3

107

1 r
Qa3

< )

Gambar 4.4 Diagram ladder untuk sistem palang pintu saat terbuka pada daerah B

4.3 Pengujian Lampu Indikator Jalur Pada Rel Kereta Apt

a. Pengujian lampu indikator pada jalur A pada rel kereta api.

Network. 5

LAMPU INDIKATOR JALUR A (Q0.4)AKAN MENYALA SAAT KERETA API MELITASI LIMIT SWITCH JALUR A (11.0)
DAN SECARA OTOMATIS LAMPU INDIKATOR JAUJR A AKAN MATISAAT KERETA API MELINTASI UMIT SWITCH
JALUR B.

11.0

Q0.4

11.1 QQ4

< )

Gambar 4.5 Diagram ladder lampu indikatorjalur A pada rel kereta api.
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Dari gambar 4.5 dapat diamati saat alamat II.0 (limit switch) aktif maka

secara otomatis koil Q0.4 (lampu LED) akan on dan lampu indikator untuk jalur A

yang berwarna hijau akan menyala. Sehingga kontak Q0.4 akan mengunci selama koil

Q0.4 aktif/o«. Sedangkan fungsi dari kontak II.1 yang merupakan alamat lampu

indikator jalur B adalah saat lampu indikator jalur B akti&on maka lampu indikator

jalur A akan matiloff.

b. Pengujian Lampu IndikatorJalur B Pada Rel Kereta Api

Sistem kerja pada pengujian lampu indikator jalur B, sama dengan sistem kerja

saat lampu indikator jalur A menyala, Yang membedakan kedua sistem tersebut

terletak pada input limitswicth (II. 1), kontak pemutus saat lampu indicator jalur A

menyala (II.0), dan alamat pada output (Q0.5). Untuk lebih jelasnya dapat dilihat pada

gambar 4.6.

Network 6

LAMPU INDIKATOR JALUR B(Q0.5)AKAN MENYALA SAAT KERETA API MEUTASI LIMIT SWITCH JALUR A01 1)
DAN SECARA OTOMA.TIS LAMPU INDIKATOR JALUR BAKAN MATI SAAT KERETA API MELINTASI LIMIT SWITCH
JALUR A.

11.1 11.0 Q0.5

I—i—I' I ( )
Q0.5

Gambar 4.6 Diagram ladder lampu indikator jalurB pada rel kereta api

 


