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DAFTAR NOTASI

A = luas penampang
a = tebal ngi-ngi las
d = diameter luar; kedalaman/tinggi keseluruhan penampang baja
d; = diameter dalam dari profil
I = modulus elastisitas tarik-tekan
fos = modulus elastisitas baja,29000 Ksi
lu = kekuatan tarik baja struktur
Iy = tegangan leleh baja
] = inersia profil
L = panjang bentangan
Ly = panjang tekuk
Ln = panjang bersih las
P =beban layanan aksial

Pcr =beban tekuk kritis, gaya tekan pada tekuk

r = Jari-jari inersia

R = radius girasi = A/l ; jarak radial dari sentroid ke pusat tegangan
I = gaya tarik; gaya tarik beban layanan

u = displecemen arah X

-

= displecemen arah Y
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