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ABSTRAK

Alat pemeram panili berbasis mikrokontroler MC68HC908QB8
merupakan hasil rekayasa dari sebuah alat pemeram konvensional yang bekerja
secara manual. Prinsip dasar dari pemeraman panili ini adalah mematikan jaringan
sel-sel buah tanpa merusak enzim vanillin yang ada dalam buah panili.

Pembuatan rekayasa alat ini terdiri dari sebuah tungku didih elektronik,
sensor panas (termokopel), keranjang otomatis, sistem minimum mikrokontroler
MC68HC908QB8, penampil dan pengkondisi isyarat. Prinsip kerja dari alat ini
adalah tungku didih dipanaskan kemudian suhu aktual dibaca oleh termokopel dan
diolah oleh pengkondisi isyarat yang terdiri dari op amp LM 358 dengan tegangan
referensi catu daya agar dapat terbaca oleh ADC, output dari ADC dibaca dan
diolah oleh mikrokontroler MC68HC908QB8 dan diolah menjadi suatu masukan
untuk proses pengendalian dengan algoritma PID agar didapatkan suhu 50 C.
Lama pemeraman panili adalah 2,5 menit atau 150 detik dan selama proses
pemeraman berlangsung, keranjang di gerakkan naik turun dengan siklus 20 detik
sekali.

Hasil percobaan menunjukkan kendali suhu yang cukup bagus dengan
respon pengendalian suhu pada keadaan tunak mendekati stabil dan offsetnya.
kecil. Untuk pengendalian suhu dari air untuk perebusan dipilih parameter dengan
konstanta Kp=25, Ki=50, Kd=100 untuk rise time terkecil dengan aksi integral &
derivatif pada peredaman overshoot dan undershoot.



6. Prototype dari alat pemeraman panili dibuat untuk menguji serta
mengaplikasikan sistem dan program yang telah dibuat dalam proyek tugas

akhir ini.

1.5 Manfaat Penyusunan Tugas Akhir

Menerapkan sistem instrumental elektronis yang telah dipe.ajari menjadi
suatu alat pertanian mudah digunakan, handal dan mempertahankan mutu dari
buah panili. Selain itu harapan kedepan dengan tugas akhir ini menjadikan
stimulant untuk pembuatan alat-alat yang membantu masyarakat pertanian, karena

Indonesia merupakan negara yang agraris dan kaya akan potensi alam.

1.6 Sistematika Penulisan

BAB 1 PENDAHULUAN

Berisi tentang deskripsi umum isi Tugas Akhir yang meliputi latar

belakang masalah, rumusan masalah, tujuan, batasan masalah,

manfaat penyusunan Tugas Akhir dan sistematika penulisan.

BAB II DASAR TEORI

Menguraikan tentang teori-teori yang menjadi acuan dalam
pembuatan Tugas ahir ini. Diantaranya adalah teori tentang sensor

suhu, mikrokontroler MC68HC908QB8, triac, optokopler, relai 12

Volt, penampil Liquid crystal display.



BAB III PERANCANGAN DAN IMPLEMENTASI PERANGKAT

KERAS SERTA PERANGKAT LUNAK

Berisi tentang proses perancangan dan pembuatan sistem

pengontrolan alat mulai dari blok diagram, prinsip kerja, serta

pembahasan perangkat lunak sebagai otak sistem

BAB IV ANALISA DAN PEMBAHASAN

Berisi tentang pengukuran, uji coba alat, analisa dan pembahasan

tentang proyek tugas akhir yang telah dibuat.

BABV KESIMPULAN DAN SARAN

Berisi tentang kesimpulan pembuatan proyek tugas akhir dan

saran-saran.
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2.2.1 Metode Ziegler-Nichols

Ziegler-Nichols pertama kali memperkenalkan metodenya pada tahun

1942 metode ini yang dikenal dengan metode kurva proses reaksi, Untuk

mendapatkan harga-harga Kp, Ti(=l/Ki), Td(=Kd) menurut Ziegler-Nichols

ditentukan oleh kurva proses reaksi, dimana sistem dijalankan secara open loop.

Output(%

100%

Steady state

10%

Gambar 2.2 Kurva proses reaksi open-loop tuning

L = Time lagging

T = Time konstan

Perhitungan auto tuning PID menurut Ziegler-Nichols dapat dicari dengan

persamaan:

T
Kp = 1.2-

L
(2.11)


