BAB 5
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan, maka penulis dapat menyimpulkan bahwa :

1. Pembacaan nilai yang dihasilkan oleh masing — masing sensor tidak selalu stabil dan

konsisten, ha diseb n ,oleh banyak, faktor. Dia
[ krohidro, ia kﬁﬁsiAuMi setiap

anya mulai dari kondisi

or yang digunakan.

2. W dilakukan oleh LabVIEW masih terkendala a delay £ 10 detik,
hal _ini menyebabkan p aan pembacaan nilai ditampilkan pada

LabVIEW del Prototipe Mikrghi
3. Pengguna: [ m) Mikrohidro telah

berhasi am Arduino dimana

Variac

5.2 Saran

1. Gunak eperti sensor yanUme iliki kualitas paling
.
bagus, namun hal ini akan mempengaruhi kualitas

pembac diri.

2. Perlu dilakukan perbaikan pada PrototipeMikrohidro untu ngkatkan performa
menjadiglebih baik ?u at b aruh Wi pembacaan pada
sensor. &

3. Percobaan selanjutnya diharapkan monitoring dapat dilakukan dengan cara wireless,
sehingga akan membuat proses monitoring dan kontrol akan lebih efisien dan dapat
dilakukan dari jarak jauh dan tanpa harus menyambungkan alat satu dengan lainnya
terlebih dahulu.
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