ABSTRAK

Sistem Monitoring dan Kontrol Prototipe Mikrohidro Berbasis LabVIEW ini merupakan
perancangan sistem dan alat yang berguna untuk melakukan monitoring secara up to date data
kelistrikan pada Prototipe Mikrohidro. Sistem ini dapat memberikan kemudahan serta efisiensi
waktu dan tenaga pada teknisi. Monitoring dilakukan dengan menggunakan software LabVIEW.
Monitoring serta kontrol otomatis ini dikendalikan menggunakan Arduino Uno yang telah
diprogram serta Driver Motor L298N sebagai penggerak arah maupun kecepatan Variac.
Pengambilan data dagi®masin sensor_dila f menggunakan regresi linier
sederhana sebag etode nyi gr’[d_l Mengan metode ini tingkat akurasi
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